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INDICADOR DE ROTACOES POR MINUTO

1. DESCRICAOQ TECNICA

O SUL-IRPM1001 possui:

e 2 Entradas para sensor de rotacéo

¢ |ndicadores individuais para cada sensor;
e Ajuste do numero de pontos de deteccao;
e Ajuste de relagdo Motriz / Conduzida.
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3. FUNCIONAMENTO

Basta ligar a chave lateral para que o aparelho
indique no visor a velocidade atual.

O display de cima mostra a RPM da Entrada E1,
enquanto o display de baixo mostra a RPM da Entrada
E2.

Se, apos passar o tempo referente a 1 RPM o
aparelho ndo receber mais pulsos, o display é zerado.

OBS. 1: Para velocidades mais baixas, é recomendado
que haja mais pontos de deteccdo no disco, e vice-
versa.

OBS. 2: Se existirem 2 ou mais pontos de detec¢éo, 0s
mesmos devem ter distdncias iguais. O nao
cumprimento dessa regra pode gerar erros de medida.

OBS. 3: No caso de medir a RPM da conduzida com o
sensor na motriz, medicdo indireta, deve-se ajustar a
relacdo Motriz / Conduzida, o ndo cumprimento desta
regra também pode gerar erros de medida.

4. PARAMETROS

P DESCRICAO MIN | MAX
00 | Cddigo de acesso =5 (cinco) - -
01 | Pontos de Deteccdo da ENT 1 1 32
02 | Pontos de Detecgdo da ENT 2 1 32

03 | Resol. Motriz / Conduzida ENT1 | 00.00 | 99.99

04 | Resol. Motriz / Conduzida ENT 2 | 00.00 | 99.99

* PF: refere-se ao padrdo de fdbrica.




5. CONFIGURANDO PONTOS DE DETECCAOQ

No caso de existir mais pontos de detec¢ao, inserir 0
nimero de pontos de deteccdo da Entrada 1 no
parametro 01, da Entrada 2 no parametro 02.

6. CONFIGURANDO RELACAO DE RPM

Se existe uma diferenca de tamanho entre a motriz e
a conduzida, e se quer medir a rotacdo da conduzida,
mas o sensor esta na motriz deve-se calcular a relagéo
(Motriz / Conduzida), este valor deve ser inserido no
pardmetro 03 para o sensor da Entrada 1 e no pardmetro
04 para o sensor da Entrada 2.

Exemplos de Aplicagéo:

sensor /
) |

Motriz

Conduzida

Motriz = 80 mm
Conduzida = 120 mm

Relagéo = Motriz / Conduzida
Relagdo =80 mm /120 mm
Relagéo = 0,66

Motriz

Conduzida
SENSOR

Motriz = 165 mm
Conduzida = 100 mm

Relagéo = Motriz / Conduzida
Relagdo = 165 mm /100 mm
Relagéo = 1,65

7. PARAMETRIZANDO

Para configurar os parémetros, siga os seguintes
passos:

12 Pressione - aparecera no display de cima “P00 ”
e a fungé@o “-01-" no display de baixo;

22 Pressione - para acessar o0 parametro (display de
baixo pisca);

32 Pressione ‘ ou . para alterar a senha para

“_05_”;

42 Pressione - para salvar o valor (display de baixo
para);

52 Pressione . ou . para selecionar o pardmetro

a ser programado;

62 Pressione - para acessar o0 parametro (display de
baixo pisca);

72 Pressione ‘ ou . para colocar o valor

desejado;

8% Pressione - para salvar o valor (display baixo
para);

92 O aparelho sai automaticamente da parametrizagao
apds 10 sequndos.

OBS.: Nos pardmetros 03 e 04, o ajuste do valor da
relacdo é programado algarismo por algarismo, siga até o
6° passo, a partir dai siga 0s seguintes passos:

7° Pressione - para selecionar o algarismo a ser
alterado;

82 Pressione . ou . para colocar o valor

desejado no algarismo;

92 Pressione - para ir selecionando até o ultimo
algarismo, ap6s o ultimo algarismo grava o valor do
parametro;

102 O aparelho sai automaticamente da parametrizacéo
apds 10 sequndos.




